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Uvod do tedrie vysok

VYSKA — vertikalna odlahlost bodu od zvolenej
vztaznej plochy merana po priamke
(GEOMETRICKA VYSKA) alebo priestorovej krivke
(FYZIKALNA VYSKA)

FYZIKALNE VYSKY

* zavadzame z dovodu nejednoznacnosti nivelovanych vysok
* nezavisia od trasy pripojenia

« zohladnuju zbiehavost ekvipotencialnych ploch smerom k
polom a lokalne zvinenie ekvipotencialnych ploch vplyvom
nehomogenity podlozia




Uvod do tedrie vysok
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Metody urcovania nadmorskych vysok

a) Klasicky sposob
nivelované prevysenie +
redukcia z tiazoveho zrychlenia
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b) Vyuzitie geopotencialnych kot

< ortometricka korekcia

kombinacia nivelacie a Wo—W, _C,

. . H 2 —jgdH F A A
gravimetrie 7m A v, Vo
c) GNSS nivelacia

kombinacia elipsoidickej vySky (GNSS) a znalosti priebehu
kvazigeoidu H,=h-(




Prakticky experiment

Ciel — urCit nadmorskeé vysky vybranych bodov lokalnej
geodetickej siete PVE — Ipel’ tromi sposobmi

Lokalna geodeticka siet’ PVE Ipel

Rozloha siete — cca 40 km2, nadmorské vysky - 470 az 1 100 m. n. m.
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Klasicky sposob

KLAS_1
interpolacia 4g ,

KLAS_2, KLAS_3
interpolacia Ag,

Databanka:
de . 0 8 00

Interpoldcia 4g ,, na bodoch AH:AH’,”V _|_0y _|_P

siete PVE Ipel

Siet’ PVE Ipel:
Ag,, =4g , +0.1119H
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Klasicky sposob

2.
interpolacia Ag,

KLAS_2: KLAS_3:
- topokorekcie z DMR ATLAS=> Ag, . - topokorekciie z DMR-3 = 4g,,

Interpolacia Ag, ,na bodoch
siete PVE Ipel

Siet’' PVE lpel:
AgJB:AgUB-égtop -> AgVIGZAgJBS_I_O’]]]gHS

P=0.00101934g, AH,,
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Klasicky sposob

Porovnanie klasickych sp6sobov KLAS 1, KLAS 2, KLAS 3
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Priebeh terénu
KLAS 3 - KLAS 1
KLAS 3 - KLAS 2




Pouzitie geopotencialnych kot

g — meraneé,
alebo:

g :A g UB + y() -ég Vv +5g sféra —5g atm _5g top

GEOP _1: GEOP_2:
- topokorekcie z DMR ATLAS =>» Ag,.=> g - topokorekciie z DMR-3 =>» Ag,; =>» 8
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Pouzitie geopotencialnych kot

Porovnanie meranych a vypocitanych tiazovych zrychleni
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GNSS nivelacia

- Meranie - leto 2009, min. 24h observacia, staticka metoda

- ReferenCny bod siete (bod €.8) pripojeny na 2 permanentné
stanice Europskej permanentnej siete (EPN) — BBYS a PENC

- Model kvazigeoidu DVRM poskytovany GKU (Klobusiak a kol.)
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Analyza dosiahnutych vysledkov

Porovnanie normalnych vysok podla Molodenského s ,nivelovanymi*

KLAS 3 - NIVEL
GEOP_2 - NIVEL
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Analyza dosiahnutych vysledkov

Porovnanie klasického spdsobu s vypoCtom pomocou geop. kot

GEOP_2 - KLAS_3
Priebeh terénu
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Analyza dosiahnutych vysledkov

Porovnanie GNSS nivelacie s fyzikalnymi vyskami
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Zaver

Nivelované vysky — nevhodnost pouzitia v pripade
poziadavky na vysoku presnost

Pouzitie geopotencialnych kot — najpresnejsia metoda
Vyuzitie priamo meraneého tiazoveho zrychlenia a
nivelovaného prevysenia urceneho pomocou VPN

Klasicky sposob — porovnatelna presnost
velmi dobra kvalita gravimetrickeho mapovania 1:25000

nevyhoda: redukcia z tiazového zrychlenia sa pocita z
iInterpolovanych hodn6t Bouguerovych anomalii

GNSS nivelacia — presnost zavisi od modelu kvazigeoidu a
presnosti urcenia elipsoidickych vysok — dlzka observacie




Dakujem za pozornost..
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